TYGODNIOWE ZAAWANSOWANIE ROBOT W STOSUNKU DO PLANU TYGODNIOWEGO WYKONAWCY

PLAN z

poprzedniego Plan z
tygodnia poPrzedn
Lp. Opis Robét Jednostka zgodny z 1680 Wykonanie Zaawansowanie %
tygodnia
PROGRAMEM lanowan
ROBOT rew. | P 2102
35 ej ilosci
1. Prowadzenie nadzoru $rodowiskowego - - - - w trakcie
2. Prowadzenie nadzoru archeologicznego - - - - w trakcie
3. Utrzymanie drég wraz z utrzymaniem czasowej organizacji ruchu - - - - w trakcie
4. Kontrola wygrodzen herpetologicznych - - - - w trakcie
Monitorowanie obecnosci herpetofauny wzdtuz tymczasowych wygrodzen herpetologicznych; codzienna kontrola pod .
5. - . . - - - - w trakcie
katem obecnosci ptazow- odtéw herpetofauny
6. Podbudowa zasadnicza z kruszywa m2 6090 7 105 2325 33%
7. Zasypka poboczy m3 145 270 123 45%
8. Umocnienie poboczy m2 290 540 230 43%
9. Powierzchniowe utrwalenie m2 10170 12 652 12 652 100%
10. Wykonanie ogrodzen mb 690 1270 1450 114%
11. Wykonanie oznakowania poziomego m2 3800 2571 3582 139%
12. Wykonanie oznakowania pionowego Szt 10 15 15 100%
13. Humusowanie m2 850 1150 4860 423%
14. Wyposazenie obiektu 11.07.2024 | 22.05.2026
15. Montaz balustrad schodéw skarpowych - schody P1iP3 m 23,88 23,88 23,88 100%
16. WyposazZenie obiektu 13.05.2025 | 30.06.2025
17. Zabezpieczenie migdzy ustrojami - montaz krat pomostowych m? 17,00 17,00 0,00 0%
18. Roboty wykonczeniowe 30.06.2025 | 20.08.2025
19. Montaz balustrad szczeblinkowych U-11a m 12,00 12,00 0,00 0%
20. Roboty wykonczeniowe 30.07.2025 | 20.08.2025
21. Montaz balustrad szczeblinkowych U-11a m 20,00 20,00 20,00 100%
22. Kanat technologiczny
23. Regulacja studni - - - -
24. Zasilanie
25. Montaz agregatu kpl 1
26. Oswietlenie
27. Wykonanie pomiaréw o$wietlenia - - - -




